TABLEAUX DES GAMMES

MOTEURS FILAIRES ET RADIO

GAMME DE MOTEURS FILAIRES
mm mm mm
SEEE| E
PROGRESSIF X X X | x X
FILAIRES | PROGRESSIF DMI X X
AUTO X
% AUTO+ X
AUTO+SHORT (tube court) X
E
A SAVOIR

e PROGRESSIF : Réglage manuel des fins de course progressifs avec un outil de réglage.
* PROGRESSIF DMI : équipé d'une manceuvre de dépannage intégrée a la téte moteur.
e AUTO : Réglage automatique des fins de course électroniques. Le volet doit étre équipé de butées hautes et basses.
e AUTO+ : Réglage automatique des fins de course électroniques. Le volet doit &tre équipé de butées hautes et basses.
Fonction déstressage en HAUT et BAS des fins de course électroniques pour ne pas déformer les caissons et forcer sur le tablier.
e AUTO+SHORT : version moteur court pour volet de faible largeur.
e E (Electronique) : 4 modes de réglages possibles des fins de course électroniques, avec un inverseur spécifique de réglage.

GAMME DE MOTEURS RADIO

ENEENT N N

PROGRESSIF DMI Hz.01 X X

RADIO | RADIO Hz.02 X X X
7 = AUTOSHORT Hz (tube court) X
% E Hz X X
*, | AUTOSHORT BHz (tube court) X

3 |EBH: X X @

A SAVOIR

e PROGRESSIF DMI Hz.01 : Réglage manuel des fins de course progressifs avec un outil de réglage.
Equipé d'une manceuvre de dépannage.

e RADIO Hz.02 : Réglage manuel des fins de course électroniques depuis un émetteur radio.

e AUTOSHORT Hz et BHz* : Réglage automatique des fins de course électroniques. Le volet doit &tre équipé de butées hautes et basses. Version
moteur court pour volet de faible largeur.

e £ Hz et E BHz" (Electronique) : 4 modes de réglages possibles des fins de course électroniques depuis I'émetteur.

simu-DHzZ

technology

* QU'EST-CE QUE SIMU-BHz ? @

C'est la nouvelle gamme radio avec retour d'information développée par SIMU.
Grace a |'application Liveln2, je vois la position de mes volets motorisés en BHz, depuis mon smartphone, de chez moi ou d'ailleurs.
Je peux aussi faire le choix de régler I'ouverture de mon volet a la position souhaitée !

FONCTIONS & PARTICULARITES DES MOTEURS
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4 modes de réglages possibles des fins de course électroniques :
AUTOMATIQUE - SEMI AUTOMATIQUE HAUT - SEMI AUTOMATIQUE BAS - MANUEL
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Réglage automatique des fins de course électroniques.
Le volet doit &tre équipé de butées hautes et basses.
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Réglage manuel des fins de course électroniques depuis un émetteur radio.
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Réglage manuel des fins de course progressifs avec un outil de réglage.
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DMI avec manceuvre de dépannage intégrée a la téte moteur.
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TABLEAU

DES FONCTIONNALITES MOTEURS
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230V~ - 50Hz X X X X X X X X X X X X X X X X X X X
(%2}
= | 120V~ - 60Hz X X X X X X X X X X
(7]
= | 12VCC X X X
'_
24VCC X X
@ Gamme de couples (Nm) 3a10 | 3a10 | 15a35 || 4a13 | 3a13 | 4a13 | 3a13 8a50 6 8a50 6 8a50 | 8ab50 | 6a35 6 8a50 | 8a50 | 8ab0 |60a120(60a120|40a120(40a 120
é @ minimum intérieur du tube (mm) 37 37 47 37 37 37 37 47 47 47 47 47 47 47 47 47 47 47 60 60 60 60
[%2)
== | Cotes hors tout moteur adapté mini/max (mm) 471 373 621 475/510|475/510|475/510 | 414/485 621/695| 387 |621/695| 387 |621/695|757/797|521/695| 387 |621/695(521/621| 617 758 878 718 704
[
‘g’ Manceuvre de dépannage intégrée DMI X X X X
3 Cablage parallele X X x** X X X X X X xX** | x** x** X X
4 MODES depuis un émetteur X X X X
‘._’.3 ‘:’,:J’ 4 MODES depuis un inverseur de réglage spécifique X
7 < | AUTOMATIQUE x x x x x
(ds)
=11 | MANUEL depuis un émetteur X X X
L
=~ | MANUEL PROGRESSIF avec un outil de réglage X X X X X X X X X
Fonction DESTRESSAGE X X
=4 | Position intermédiaire X X X X X X X X X
o —
= | Protection contre le gel X X X X X X X X X X
Z —
= | Détection d'obstacle X X b ¢ X X X X X X X
=1 | Box Liveln2 (avec retour d'information)
==\ | Emetteur Scénario Liveln2 x* x* x* x* x* x* x* x* x* x* x*
=1 | Capteur soleil extérieur Liveln2
Rt | Emetteurs BHz (sans retour d'information) X % X
Emetteurs SIMU-Hz / COLOR Multi / TIMER Easy & Multi|  x X X X X X X X
Emetteur Hz séquentiel / TSA+ x* x* x* x* x* x* x* x*
Capteur Hz soleil X X X X X X X X
Emetteur contact sec x* x* x* x* x* x* x* x*
E “| Compatible avec les attaches ressorts X X X X X X X X X
= =
g % Compatible avec les verrous X X X X X X X X X X X X X X X X
(45}
§ =2| Butées/Verrous obligatoires

x*:incompatible pour les réglages Fin de Course x**: 3 moteurs maximum en parallele sur un inverseur



MOTORISATIONS ET COMMANDES POUR FERMETURES INDUSTRIELLES ET COMMERCIALES

Boite a clé avec débrayage intégré RSA Hz PRO
MOTEURS CENTRAUX o + accessoires de sécurité
—> CENTRIS Rl TS >
[ —— MONOPHASE ——
[ Le récepteur est intégré dans le moteur
| — CENTRISVEOHz SMY . —— 75100 ou 140 Nm >
. Boite a clé
MOTEURS TUBULAIRES
— T5/DMI5 — 40 ou 50 Nm — RSA Hz
—
.—>
N
—> T6 / DMI6 —— 60, 80, 100 ou 120 Nm
+ accessoires de sécurité
—
== L 5 78S /78S DMI 150,200, (zgg[?)u 300 Nm
\ 4 |
] —
_>
GRILLES 150, 250 ou 300 Nm (@80)
L T8/T8M — +accessoires de sécurité
= 350 ou 450 Nm (289)
~ SD250 ou SD510 SD510 + Récepteur standard SA Hz
» ou §
E 300 Nm (@80) [ + accessoires ) &
, )~ de sécurité S
TRIPHASE > DRl 400, 500, 600 ou 800 Nm > X
— -
Boite a clé ,
y ’ +accessoires de sécurité
MOTEURS EXTERIEURS ’ ﬁ
MONQOPHASE —» SIMUBOX — 180 ou 250 Nm >
PORTES
ENROULABLES SD250 ou SD510 SD510 + Récepteur standard SA Hz
E —> SIMUBOX — 220,300 ou 430 Nm > >
_— ou +accessoires
= de sécurité
_ + accessoires de sécurité
TRIPHASE ——1—» SIMUBOX EI —— 220,300 ou 430 Nm
Boite a clé
—>
% Boite a clé
—> SIMUBOX S| — R > %
Boite a clé
N\ MOTEURS EXTERIEURS ; ﬁ
MONOPHASE ———» SIMUBOX — 80 Nm >
E SD250 ou SD510 SD510 + Récepteur standard SA Hz
| +accessoires
A —> SIMUBOX — 120 Nm > ou de sécurité >
/ L ,
TRIPHASE —
Boite a clé
PORTES SIMUBOX E N R + accessoires de sécurité
L > | m >
SECTIONNELLES %




